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SOUS-MODULE 1 Résolution d’un système d’équations par la méthode graphique 

Résolution graphique; cas particuliers : aucune solution, infinité de solutions; représentations 

graphiques. 

Résolution graphique- Géogébra 

 

 

 

 

 

 

Pages  

80 à 227 

 

SOUS-MODULE 2 Résolution d’un système d’équations par la méthode de 

comparaison 

Systèmes d’équations : à solution unique, comportant des termes fractionnaires, sans solution 

ou à une infinité de solutions. 

 

SOUS-MODULE 3 Résolution d’un système d’équations par la méthode de substitution 

Systèmes d’équations : à solution unique, sans solution ou à une infinité de solutions. 

 

Animation # 1, méthode par substitution 

Animation # 2, méthode par substitution 

 

SOUS-MODULE 4 Résolution d’un système d’équations par la méthode d’élimination 

Systèmes d’équations : à solution unique, sans solution ou à une infinité de solutions. 

 

Méthode d'élimination : géogébra 

 

SOUS-MODULE 5 Choix d’une méthode pour résoudre un système d’équations  

Choix d’une méthode; résolution graphique. 

AVANT DE CONTINUER : TEST D’AUTO-ÉVALUATION 
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SOUS-MODULE 6 Résolution de problèmes de la vie courante 

Résolution de problèmes; problèmes relatifs à l’âge, à l’argent et aux mélanges. 

 

 

Résoudre un problème avec deux inconnus 
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SOUS-MODULE 7 Représentation graphique d’un système d’inéquations 

Représentation graphique d’une inéquation; représentation graphique de deux inéquations 

(système); systèmes d’inéquations délimités par des droites parallèles ou confondues. 
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MAT-4101-2  PRÊT POUR L’EXAMEN  (VOIR L’ENSEIGNANT POUR LA CORRECTION) 
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       Évaluations formatives en fin de parcours (voir l’enseignant)    

 

 

 

Itinéraire de l’élève 
Guide Brault et Bouthillier 

Voir l’enseignant 

 

http://mstfgacspo.weebly.com/
http://capsules.weebly.com/uploads/1/4/1/8/14180254/act7_3_syst_equ.ggb
http://mathenpoche.sesamath.net/#3_N4
http://recit.csduroy.qc.ca/ggervais/Math_Dynamique/V-Methode_de_substitution.html
http://dmentrard.free.fr/GEOGEBRA/Maths/Algebre/systeme2.html
http://mathenpoche.sesamath.net/#3_N4

